YILDIZ TEKNIK UNIVERSITESI FEN BILIMLERI ENSTITUSU

PROGRAM BAZINDA TANIMLANAN BILIMSEL HAZIRLIK DERSLERI

2021-2022 Egitim ve Ogretim Yili
BAHAR Dénemi Kayit Olan Ogrenciler

2022-2023 Egitim ve Ogretim Yili
GUZ Dénemi Kayit Olan Ogrenciler

IRA m .
S ANABILIM DALI PROGRAM SEVIYE " 1. DONEM o
NO Il. DONEM 2022-2023 GUZ Il. DONEM
plzz20231c 07 Almasi Gereken Bilimsel Hazirlik APBATB G
Almasi Gereken Bilimsel Hazirlik Dersleri Dersleri Almasi Gereken Bilimsel Hazirlik Dersleri
MKT3801 Sistem Dinamigi (G1: Pers. 16-17.50 ve MKT3801 Sistem Dinamigi (G1: Pers. 16-17.50
Cuma 16-16.50; G2: Pers. 11-12.50 ve Cuma 11- ve Cuma 16-16.50; G2: Pers. 11-12.50 ve
11.50) Cuma 11-11.50)
MKT2812 isaretler ve Sistemler
. . " I . . . I KOM3751 Kontrol Sistemleri (G1: Pazartesi 9-11.50; |[KOM3751 Kontrol Sistemleri (G1: Pazartesi 9- |MKT2822 Eelektronik ve Haberlesme Devreleri
Aviyonik Muhendisligi Aviyonik Muhendisligi Doktora A . N N "
G2: Pazartesi 13-16.50) 11.50; G2: Pazartesi 13-16.50) KOM2712 - Sistem Dinamigi, Modelleme ve
Benzetimi
KOM2711 isretler ve Sistemler, Kontrol. Miih. Uyg. [KOM2711 isaretler ve Sistemler, Kontrol.
(G1 Sali 9-10.50 ve Pers 13-14.50; G2 Sal 11-12.50 [Miih. Uyg. (G1 Sal 9-10.50 ve Pers 13-14.50;
ve Pers 15-16.50 G2 Sali 11-12.50 ve Pers 15-16.50
MKT3801 Sistem Dinamigi (G1: Pers. 16-17.50 ve MKT3801 Sistem Dinamigi (G1: Pers. 16-17.50
1 Cuma 16-16.50; G2: Pers. 11-12.50 ve Cuma 11- ve Cuma 16-16.50; G2: Pers. 11-12.50 ve
11.50) Cuma 11-11.50)
MKT2812 isaretler ve Sistemler
Avivonik Mihendisligi Avivonik Mihendisligi Battinlesik KOM3751 Kontrol Sistemleri (G1: Pazartesi 9-11.50; |[KOM3751 Kontrol Sistemleri (G1: Pazartesi 9- |MKT2822 Eelektronik ve Haberlesme Devreleri
v s v g Doktora G2: Pazartesi 13-16.50) 11.50; G2: Pazartesi 13-16.50) KOM2712 - Sistem Dinamigi, Modelleme ve
Benzetimi
KOM2711 isretler ve Sistemler, Kontrol. Miih. Uyg. |KOM2711 isaretler ve Sistemler, Kontrol.
(G1 Sali 9-10.50 ve Pers 13-14.50; G2 Sal 11-12.50 [Mih. Uyg. (G1 Sal 9-10.50 ve Pers 13-14.50;
ve Pers 15-16.50 G2 Sali 11-12.50 ve Pers 15-16.50
MKT3801 Sistem Dinamigi (G1: Pers. 16-17.50 ve MKT3801 Sistem Dinamigi (G1: Pers. 16-17.50
Cuma 16-16.50; G2: Pers. 11-12.50 ve Cuma 11- ve Cuma 16-16.50; G2: Pers. 11-12.50 ve
11.50) Cuma 11-11.50)
MKT2812 isaretler ve Sistemler
. . " I . . . I " KOM3751 Kontrol Sistemleri (G1: Pazartesi 9-11.50; |KOM3751 Kontrol Sistemleri (G1: Pazartesi 9- |MKT2822 Eelektronik ve Haberlesme Devreleri
Aviyonik Muhendisligi Aviyonik Muhendisligi Tezli YL i ) N N "
G2: Pazartesi 13-16.50) 11.50; G2: Pazartesi 13-16.50) KOM2712 - Sistem Dinamigi, Modelleme ve
Benzetimi
KOM2711 isretler ve Sistemler, Kontrol. Miih. Uyg. [KOM2711 isaretler ve Sistemler, Kontrol.
(G1 Sali 9-10.50 ve Pers 13-14.50; G2 Sali 11-12.50 |Muh. Uyg. (G1 Sal 9-10.50 ve Pers 13-14.50;
ve Pers 15-16.50 G2 Sali 11-12.50 ve Pers 15-16.50
KOM3781 Discrete-Time Cnt. Sys - Ayrik-Zamanl Kom3781 DISCI’EI.E-TImE C,nt' Sys - Ayrik-
. N Zamanli Kontrol Sistemleri
Kontrol Sistemleri r1 sah 9.00-11.50
grl sali 9.00-11.50 gri sali 3.00-11.
KOMA570 System Identification - Sistem KOM3712 - Kontrol Sistemleri Tasarimi
1T [ =9l
Kontrol ve Otomasyon Kontrol ve Otomasyon Tezli YL KOM4570 System Identification - Sistem Tanima Tanima Y KOM4620 - Gergek Zamanli Kontrol Sistemleri
Mihendisligi Mihendisligi grlsali 14.00-16.50 ' KOM2712 - Sistem Dinamigi, Modelleme ve
grl sali 14.00-16.50 L
Benzetimi
KOMA4560 Intro. to Optimal Control - Optimal
- P P KOM4560 Intro. to Optimal Control - Optimal
Kontrole Girig Kontrole Giris
Iri:
rl pazartesi 9.00-11.50
gri paz ! grl pazartesi 9.00-11.50
KOM3781 Di te-Time Cnt. Sys - Ayrik-
KOM3781 Discrete-Time Cnt. Sys - Ayrik-Zamanli \scre ? ‘me .n vs - Ayn
. . Zamanli Kontrol Sistemleri
Kontrol Sistemleri 1 sall 9.00-11.50
grl sali 9.00-11.50 gra sall 3.00-12.
KOMA570 System Identificati sist KOM3712 - Kontrol Sistemleri Tasarimi
stem ldentitication - Sistem
2 Kontrol ve Otomasyon Kontrol ve Otomasyon Doktora KOM4570 System Identification - Sistem Tanima T ¥ KOM4620 - Gergek Zamanli Kontrol Sistemleri
anima
Miuhendisligi Mihendisligi grl sali 14.00-16.50 KOM2712 - Sistem Dinamigi, Modelleme ve
grl sali 14.00-16.50 L
Benzetimi
KOM4560 Intro. to Optimal Control - Optimal . R
- KOM4560 Intro. to Optimal Control - Optimal
Kontrole Giris Kontrole Giri
ontrole Girt:
grl pazartesi 9.00-11.50 's
grl pazartesi 9.00-11.50
KOM3781 Di te-Time Cnt. Sys - Ayrik-
KOM3781 Discrete-Time Cnt. Sys - Ayrik-Zamanli scre ,e ‘me .n vs - Ayn
. N Zamanli Kontrol Sistemleri
Kontrol Sistemleri r1 sah 9.00-11.50
19.00-11.
grl sali 9.00-11.50 8
KOMA570 System Identification - Sistem KOM3712 - Kontrol Sistemleri Tasarimi
1T [ =9l
Kontrol ve Otomasyon Kontrol ve Otomasyon Butuinlesik KOM4570 System Identification - Sistem Tanima Tanima Y KOM4620 - Gergek Zamanli Kontrol Sistemleri
I
Mihendisligi Mihendisligi Doktora grlsali 14.00-16.50 KOM2712 - Sistem Dinamigi, Modelleme ve

KOM4560 Intro. to Optimal Control - Optimal
Kontrole Girig
grl pazartesi 9.00-11.50

grl sali 14.00-16.50

KOM4560 Intro. to Optimal Control - Optimal
Kontrole Girig
grl pazartesi 9.00-11.50

Benzetimi
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